@ HAPCAN

AUTOMATYKA DOMOWA

Oprogramowanie
(firmware)

DIM 2.1.1.5 - rev0

1. Wersja firmware

DIM 2.1 . 1.5 - rev0

numer uaktualnienia
wersja oprogramowania
wersja urzadzenia
$ciemniacz

1.1. Kompatybilnoséé
Wersja oprogramowania moze by¢ zainstalowana w urzadzeniach posiadajacych bootloader w wersji 2.5 i
kompatybilnej.

2. Charakterystyka
- Oprogramowanie przeznaczone jest dla $ciemniacza DIM 2.1;
Regulacja sciemniania w 255 krokach, od 0 do 255;
Ustawienia wartosci minimum i maksimum;
Ustawienia predkosci $ciemniania od 1 do 255 s;
7 instrukcji sterujacych;
- Wbudowany timer opo6zniajacy wykonanie instrukcji 1s-20h;
- Reaguje na 24 programowalne wiadomosci odebrane z magistrali;
- Wiaczenie i wytaczenie sciemniacza nastepuje ptynnie w przeciagu 1s (od wartosci 0 do 255), co ogranicza prad
zataczenia i zwieksza trwatos¢ zaréwek.

2.1. Zmiany w nowej wersji
W stosunku do wersji DIM 2.1.1.4 revl:
- Oprogramowanie umozliwia kalibracje sciemniacza.

3. Komunikacja z modutem
3.1. Ramka sciemniacza
Modut wysyta wiadomo$¢ na magistrale w chwili, gdy zmieni sie stan wyjscia. Ponizsza tabela pokazuje znaczenie

poszczegolnych bajtow w ramce.

Tabela 1. RAMKA SCIEMNIACZA (0x306).

[ Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 | D2 | D3 [ D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ ox306 [3[2[1]0o] NodeNr | GroupNr [ OoxFF | o0oxFF__ | KANAL | STAN | oxFF [ INSTR1 | INSTR2 | TIMER |
0x306 - modut uniwersalny, aplikacja éciemniacza
3 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
2 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
1 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
0| ODP | - flaga odpowiedzi. Jesli ramka zostata wystana w skutek zapytania o stan to ODP = 1, inaczej ODP = 0. ODP = 0 informuje,

Ze stan wyjscia wtasnie sie zmienit.

Node Nr - numer modutu $ciemniacza

|_Group Nr_| - numer grupy modutu éciemniacza

KANAL - numer kanatu $éciemniacza (w tym urzadzeniu jest tylko jeden kanat)
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STAN - aktualny stan $ciemniacza od 0x00 do OxFF

INSTR1 - instrukcja, ktora oczekuje na wykonanie, lub warto$¢ OxFF, jedli zadna nie oczekuje

INSTR2 - drugi bajt instrukcji oczekujacej na wykonanie, lub OxFF

TIMER - czas opdznienia instrukcji oczekujacej na wykonanie, lub 0x00, jesli zadna nie
oczekuje

3.2. Pytanie o status
Stan modutu moze by¢ sprawdzony poprzez wystanie ramki PYTANIE O STATUS (0x109) (Tabela 2).

Tabela 2. Ramka PYTANIE O STATUS (0x109).
[ Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa DO [ D1 | D2 | D3 [ D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ oxi09 | oxo | compIDi | COMPID2 oxXX_ | oxXX | NodeNr | Group Nr | oxxX | oxxx_ [ oxxx | oxxx |

0x109 - Ramka PYTANIE O STATUS

COMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
COMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktdry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartoéci

W odpowiedzi $ciemniacz przesle ramke stanu. Znaczenie bajtéw jest identyczne jak dla tabeli 1.

Tabela 3. Ramka stanu w odpowiedzi na PYTANIE O STATUS.
[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ 0x306 | o0xi | NodeNr | GroupNr [ OxFF | OxFF | o0x01 | STAN | OxFF | INSTR1 | INSTR2 | TIMER |

4. Sterowanie
Modut moze by¢ sterowany bezposrednio z komputera, lub posrednio - przez inne moduty. W obu przypadkach mozna
wykorzystac¢ 7 opisanych ponizej instrukcji sterujgcych.

4.1. Instrukcje sterujace

Tabela pokazuje instrukcje wykonywane przez modut. Instrukcja okreslona jest wartoscig bajta INSTR1. Bajt
INSTR2 jest dodatkowym dla niektérych instrukcji. Bajty te sg wykorzystywane sa przy sterowaniu bezposrednim,
a takze przy programowaniu zaleznosci komunikacyjnych miedzy modutami.

Tabela 4. Kodowanie instrukcji sterujacych sciemniacza.

Instrukcja Kod instrukgji Opis
INSTR1 INSTR2

USTAW NA... 0x00 0x00-0xFF | Ustawi natychmiast stan $éciemniacza na poziom okreslony przez INSTR2. *

ZANEGUJ 0x01 OxXX Jesli $ciemniacz jest wtaczony to zostanie wytaczony. Jesli jest wytaczony to
zostanie wiaczony na wartos¢ maksymalna. *

SCIEMNIJ o 1 0x02 OxXX Stan $ciemniacza zostanie zmniejszony o 0x01

ROZJASNIJ o 1 0x03 OxXX Stan Sciemniacza zostanie zwiekszony o 0x01

STOP 0x04 OxXX STOP zatrzymuje instrukcje, ktore sq w trakcie wykonywania, np. instrukcje
START lub USTAW PLYNNIE NA...

START 0x05 OxXX Instrukcja START rozpoczyna typowy proces sterowania $ciemniaczem. Jesli w

ciggu 400ms od otrzymania instrukcji START zostanie odebrana instrukcja STOP
to $ciemniacz zmieni stan na przeciwny (tak jak instrukcja ZANEGUJ). Jezeli po
tym czasie instrukcja STOP nie nadejdzie to Sciemniacz zacznie sciemnia¢ (jesli
stan poczatkowy byt max), lub rozjasniac (jesli stan poczatkowy byt min lub
0x00).
W efekcie koncowym dziata to w ten sposodb, ze przyci$niecie na chwile <400ms
np. przycisku pilota spowoduje wiaczenie lub wytaczenie, a jego przytrzymanie
Sciemnianie lub rozjasnianie.
USTAW PLYNNIE 0x06 OxXX-0xFF | Wartos¢ okreslona przez INSTR2 zostanie ustawiona w sposéb ptynny. Znaczy
NA... to, ze Sciemniacz zostanie ptynnie rozjasniony lub $ciemniony, w zaleznosci od
wartosci jego stanu poczatkowego.
0xXX - wartos¢ dowolna

* — funkcja miekkiego startu wigcza $ciemniacz w przeciagi 1s od wartosci o do maksimum
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4.2, Timer

Wykonanie wszystkich instrukcji, oprécz START-STOP, moze by¢ opdznione wykorzystujac timer. Czas opo6znienia
moze by¢ ustawiony w zakresie 1s- 20h. Ponizszy wykres pokazuje zalezno$¢ czasu opdznienia od wartosci rejestru
TIMER. Wykorzystujac timer mozna Sciemniacz wykorzysta¢ jako np. wytacznik schodowy wiaczajacy sie po
nacisnieciu przycisku i wytgczajacy po okreslonym czasie.

100000 4

20h, krok 15min

10000

2h, krok Smin

B0rmin, krok 1rmin
1000 4

Smin, krak 55

Czas [s]

100

603, krak 15

wartos¢ rejestru TIMER

Rysunek 5. Zalezno$¢ czasu opdznienia od wartosci rejestru TIMER.

4.3. Sterowanie bezposrednie
Sterujac bezposrednio nalezy wysta¢ na magistrale, poprzez interfejs, ciag bajtéw jak w tabeli 5. Mozna réwniez
sterowac wykorzystujgc HAPCAN Programator. W odpowiedzi modut wysle ramki (0x109) aktualnych standw.

Tabela 5. Ramka STEROWANIE BEZPOSREDNIE (0x10A)
[ Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 | D2 | D3 [ D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ ox10A | ox0 [KOMPID1 | KOMPID2 [ 0xXX | 0xXX | NodeNr | GroupNr | 0xXX [ INSTR1 | INSTR2 | TIMER |

0x10A - ramka zawierajaca instrukcje do wykonania

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktdry jest sterowany

- numer grupy modutu, ktéry jest sterowany

- instrukcja do wykonania (bajt1)

- instrukcja do wykonania (bajt2)

- op6znienie wykonania instrukcji

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

4.4. Sterowanie posrednie
Przy sterowaniu posrednim modut bedzie reagowat na wiadomosci wystane przez inne moduty w sieci. To, ktére
wiadomosci majg oddziatywac¢ na modut, okresla sie podczas konfiguracji zaleznosci komunikacyjnych.

5. Kalibracja

Modut Sciemniacza wymaga kalibracji, poniewaz czton wykonawczy z uktadem U2008 jest sterowany analogowo
poprzez transoptor, ktérego charakterystyka jest rézna dla kazdego egzemplarza.

Kalibracja polega na wyeliminowaniu zakresu gdzie nie ma regulacji $ciemniania.

Proces kalibracji:
1. W oprogramowaniu HAPCAN Programator zresetuj ustawienia kalibracji modutu $ciemniacza (zaktadka
KALIBRACIA).
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i pozycje kiedy przestaje reagowac na regulacje (gérna wartos¢ kalibracji)

kalibracji.

Sterujac sciemniaczem nalezy okresli¢ pozycje kiedy $ciemniacz zaczyna reagowac (dolna wartos¢ kalibracji)

W zaktadce KALIBRACJA nalezy wprowadzi¢ wartosci dolng i gorng kalibracji i zapisa¢ zmiany.
Od tego momentu sterowanie $ciemniaczem odbywac sie bedzie w 255 krokach tylko pomiedzy warto$ciami
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Rysunek 6. Charakterystyka regulacji $ciemniacza przy zresetowanej kalibracji.
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Rysunek 7. Charakterystyka regulacji $ciemniacza przy ustawionych wartosciach dolnej i gérnej kalibracji

6. Konfiguracja

Ponizsze parametry modutu mogg by¢ konfigurowane w tej wersji aplikacji.

- Identyfikator modutu (numer modutu i numer grupy);

- Opis modutu (16 znakéw);

- Wartosci minimum i maksimum;

- Predkos¢ sciemniania;

- Zaleznosci komunikacyjne;

Proces konfiguracji wykonuje sie uzywajac oprogramowania HAPCAN Programator.

6.1. Identyfikator modutu

Kazdemu modutowi w sieci HAPCAN musi by¢ przypisany unikalny numer. Numer ten skfada sie z dwoch bajtow,
numeru modutu (1 bajt) i numeru grupy (1 bajt). Przynalezno$¢ modutu do konkretnej grupy nie ma tu znaczenia,
moze by¢ wykorzystana w przyszitych aplikacjach.

6.2. Opis modutu
Kazdy modut moze zosta¢ opisany 16 znakami w celu utatwienia uzytkownikowi identyfikowania go. Przyktady
opiséw: sypial-dim, sypial-lampka, sypial-$wiatto, salon-zyrandol itp.

6.3. Wartosci minimum i maksimum.

Istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania wartosci minimalnej i maksymalnej, ktérych s$ciemniacz nie przekroczy
podczas normalnej pracy. W ten sposéb mozna okresli¢ minimalne i maksymalne obroty silnika, lub wartosci
minimum, przy ktorej bedzie jeszcze widoczne $wiecenie zardwki. Moga to by¢ wartosci z przedziatu 0x00-0xFF.

6.4. Predkos$¢ sciemniania.
Okresla jak szybko $ciemniacz zmieni swdj stan od wartosci 0x00 do wartosci OxFF. Czas ten mozna zmienia¢ w
granicach 1 - 255s. W przypadku, kiedy zaprogramowana jest wartos¢ maksimum (STANmax) lub minimum

© 2008 siwilo.com

dim_v2-1-1-5-rev0a_pl.pdf - page 4



SIWILOS

PROJEKT AUTOMATYKI DOMOWE]

(STANmin), czas zmiany jaki nalezy zaprogramowac (CZASp.g) mozna obliczy¢ stosujgac ponizszy wzér, gdzie
CZASmin-max jest zadanym czasem zmiany od wartosci min do wartosci max.

CZAS,,, = CZAS,; 1 255
prog STAN,, - STAN,,,

6.5. Zaleznos$ci komunikacyjne

Modut posiada 24 komdrki pamieci (boksy), do ktérych mozna wpisa¢ wiadomosci, na jakie $ciemniacz ma
reagowac, kiedy odbierze je z magistrali. Kazdy boks zawiera informacje o tym, jaka wiadomos$¢ ma zainicjowac
dziatanie Sciemniacza oraz jaka instrukcja ma by¢ wykonana, kiedy ta wiadomos$¢ zostanie odebrana.

7. Wersja dokumentu

Plik Opis Data
dim_v2-1-1-5-rev0a_pl.pdf Wersja oryginalna Listopad 2008
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